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AUTOMATIZACIONES CON ROBOT PARA MAQUINAS
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Robot Boxy Autoloader Tipo 1 Raptor

El sistema de automatizacién ofrece la maxima eficiencia para la
carga y descarga de piezas en mdaquinas de control numérico CNC
al menor coste de fabricacion para piezas pequenas y medianas.

ESPECIFICACIONES ESTANDAR ESPECIFICACIONES
- Robot Fanuc de 6 ejes LR Mate 200iD y OPCIONALES
7 kg.

- Pinza universal.

- Sistema universal de
carga de piezas.

- Estacion de rotacion.

- 5 bandejas de 600 mm x 400 mm.

- Carga méxima de 50 kg por bandeja.

- PC Industrial integrado con pantalla
tactil.

- Software de control de automatizacién
Softboxy.

- Control estadistico de procesos (CEP)
(spc).

- Certificado CE.
E ﬁXYAutoLoader@

- Estacién de correccion.
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El sistema de automatizaciéon del robot T-REX ofrece la solucion ideal para
aplicaciones de alimentacion de maquinas de control numérico CNC con
gran autonomia. Muchas horas de funcionamiento sin supervision.

ESPECIFICACIONES ESTANDAR ESPECIFICACIONES
- Robot Fanuc de 6 ejes M-20iDy12kg. OPCIONALES

- 4 Bandejas 800mm x 600mm. - Robot Fanuc de 6 ejes M-20iD y

- Carga util de 200 kg por bandeja. 25 kg.

- Altura méxima de pieza - Robot Fanuc de 6 ejes M-20iD y
(entre dos bandejas): 200 mm. 35 kg.

- 55 bandejas de 800 mm x 600

- PC Industrial integrado con pantalla _ _
mm. Altura mdxima de pieza

tactil.
- Software de control de automatizacion ~ (€ntre bandejas): 150 mm.
Softboxy. - Pinza universal.
- Control estadistico de procesos (CEP) 'ESetpafgdodr unlzler.sfol.
==V spc). - Estacion de rotacion.
IS AN T Autoloader. —(Certi)ficodo . - Estacién de correccién. -
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Soluciones de automatizacion para operaciones de carga y
descarga de portaherramientas y piezas en series medias y
cortas para una amplia variedad de piezas.

Y-Loader ofrece a las empresas el maximo
ESPECIFICACIONES

rendimiento y rentabilidad al precio mas ESTANDAR

competitivo para operaciones de cargay - Robot Fanuc de 6 ejes M-20iD
descarga de piezas y portaherramientas en y 12 kg.

maquinas CNC. Ademds de ser un hardware - alnEIEEREAENE € K pISxes.

. . - Almacén de herramientas de 35
que incluye un robot, Y-Loader proporciona

) piezas
una infraestructura de software de

- Estacién de ajuste de piezas.

automatizacion avanzado que permite una - Palpador téctil de calibracion.
gestidn sencilla de operaciones complejas. - Sofware del sistema de
gestion de cargadoren.
- Certificado CE.
EEXYAutoLoaderg
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5 BANDEJAS
600mm X400 mm

ESPECIFICACIONES ESTANDAR ESPECIFICACIONES OPCIONALES

- Robot Fanuc de 6 ejes y 7kg. - Robot Fanuc de 6 ejes y 10 kg.

- 5 bandejas de 600 x 400 mm. - 3 bandejas de 600 x 400 mm.

- Altura méxima de pieza: 80 mm. - Pinza universal.

- Peso méximo de pieza: 50 kg. - Sistema universal de carga de

- Palpador tactil de calibracion. piezas.

- Software de control de - Estacién de rotacion.
automatizacién SoftBoxy. - Estacion de correccion.

- Control estadistico de procesos
(CEP) (SPC).
EEXYAutoLoaderw - Certificado CE.
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CONTROL DEL SOFTWARE PARA AUTOMATIZACION

ESPECIFICACIONES ESTANDAR ESPECIFICACIONES OPCIONALES

- Robot Fanuc de 6 ejes y 12 kg. - 4 bandejas de 800 mm x 600 mm
- 5 bandejas de 800 x 600 mm. Max. Altura méxima de la pieza:
- Altura méxima de la pieza: 80 mm. 120 mm.
- Peso maximo de la pieza: 50 kg. - Pinza universal.
- Palpador téctil de calibracion. - Sistema universal de carga de
- Software de control de piezas.
automatizacion SoftBoxy. - Estacion de rotacion.
- Control estadistico de procesos - Estacion de correccion.
(CEP) (SPC).
- Certificado CE.

E EXYAutoLoader@ =
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ROBOT DE 6 EJES

5 BANDEJAS
® 800mm X 600 mm

7°EJE

CONTROL DEL SOFTWARE PARA AUTOMATIZACION

ESPECIFICACIONES ESTANDAR ESPECIFICACIONES OPCIONALES
- Robot Fanuc de 6 ejes y 10 kg.
- 5 bandejas de 800 x 600 mm. - 4 bandejas de 800 mm x 600 mm
- Sistema de accionamiento del Max. Altura méxima de la pieza:
7.° eje. 120 mm.
- Altura méxima de la pieza: 100 mm. - Pinza universal.
- Peso méaximo de la pieza: 150 kg. - Sistema universal de carga de
- Palpador tactil de calibracion. piezas.
- Software de control de automatizacién - Estacién de rotacion.
SoftBoxy. - Estacién de correccion.

- Control estadistico de procesos
(CEP) (SPC).
- Certificado CE.
T gXYAutoLoaderw -
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AutolLoader.

ROBOT DE 6 EJES
RACK PARA HERRAMIENTAS

7° EJE

 SOFTROXY.
CONTROL DEL SOFTWARE
PARA AUTOMATIZACION

ALMACEN CON 5 BANDEJAS

ESPECIFICACIONES ESTANDAR ESPECIFICACIONES OPCIONALES

- Robot Fanuc de 6 ejes y 10 kg.

- 5 bandejas de 800 x 600 mm.

- Sistema de accionamiento del 7.° eje.

- Altura méxima de la pieza: 100 mm.

- Peso maximo de la pieza: 150 kg.

- Palpador téctil de calibracion.

- Software de control de
automatizacién SoftBoxy.

- Estante de herramientas de
repuesto.

- Pinza universal.

- Sistema universal de carga de
piezas.

- Estacién de rotacion.

- Estacién de correccion.

- Control estadistico de procesos (CEP)

(SPC).
EﬁXYAutoLoaderu - Certificado CE.

10



E ng ROBORATOR V5

AutolLoader.

@ ROBOTDE6 EJES

"SGFTRGXY.
CONTROL DEL SOFTWARE
PARA AUTOMATIZACION

7° EJE

ey

15 BANDEJAS
800 MM X 600 MM

ESPECIFICACIONES ESTANDAR  ESPECIFICACIONES OPCIONALES

- Robot Fanuc de 6 ejes y 10 kg. - Pinza universal.

- 5 bandejas de 800 mm x 600 mm. - Sistema universal de carga de
- Sistema de accionamiento del 7.° gje. piezas.

- Altura méxima de la pieza: 100 mm. - Estacion de rotacion.

- Peso maximo de la pieza: 150 kg. - Estacién de correccién.

- Palpador tactil de calibracién.
- Software de control de
automatizacién SoftBoxy.

- Control estadistico de procesos

EEXYAutoLoaderw (CEP) (sPC). -
- Certificado CE. [-' n
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CONTROL DEL SOFTWARE PARA AUTOMATIZACION

10 BANDEJAS
800 MM X 600 MM

ESPECIFICACIONES ESTANDAR

- Robot Fanuc de 6 ejes y 12 kg.
- 10 bandejas de 800 mm x 600 mm.

- Altura méxima de la pieza: 100 mm.

- Peso méximo de la pieza: 150 kg.

- Palpador téctil de calibracién.

- Software de control de
automatizacién SoftBoxy.

- Control estadistico de procesos
(CEP) (sPC).

- Certificado CE.

ROBOT DE 6 EJES

ESPECIFICACIONES OPCIONALES

- Robot Fanuc de 6 ejes M-20iD y
25 kg.
- Robot Fanuc de 6 ejes M-20iD y
35 kg.
- Tamanfno bandejas 1.000 x 800 mm.
- Pinza universal.
- Sistema universal de carga de
piezas.
- Estacién de rotacion.
- Estacién de correccion.
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20 BANDEJAS
800 MM X 600 MM
ESPECIFICACIONES ESTANDAR ESPECIFICACIONES OPCIONALES
- Robot Fanuc de 6 ejes y 12 kg. - Robot Fanuc de 6 ejes M-20iD y
- 20 bandejas de 800 mm x 600 mm. 25 kg.
- Altura méxima de la pieza: 100 mm. - Robot Fanuc de 6 ejes M-20iD y
- Peso maximo de la pieza: 150 kg. 35 kg.
- Palpador téctil de calibracion. - Tamaro del cajén 1.000 x 800 mm.
- Software de control de - Pinza universal.
automatizacion SoftBoxy. - Sistema universal de carga de
- Control estadistico de procesos (CEP) ~ piezas.
(spC). - Estacion de rotacion.
- Certificado CE. - Estacidén de correccion.
T gXYAutoLoader@.
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 SOFTROXY. ROBOT DE 6 EJES

CONTROL DEL SOFTWARE PARA AUTOMATIZACION ®
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ALMACEN DE HERRAMIENTAS Y PIEZAS CON MESA GIRATORIA

ESPECIFICACIONES ESTANDAR ESPECIFICACIONES OPCIONALES

- Robot Fanuc de 6 ejes y 7 kg. - Robot Fanuc de 6 ejes y 14 kg.
- Mesa giratoria [/ 700 mm de di@metro. - Pinza universal.
- Palpador tactil de calibracion. - Sistema universal de carga de
- Software de control de piezas.

automatizacién SoftBoxy. - Estacion de rotacion.
- Control estadistico de procesos - Estacion de correccion.

(CEP) (sSPC).
- Certificado CE.

E ﬁXYAutoLoaderw p
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ROBOT MOVIL AUTONOMO (AMR)

ROBOT MOVIL
AUTONOMO (AMR)

ROBOT FANUC ROBOT FANUC
DE 6 EJES Y 10 KG DEG6 EJES Y 35 KG
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